Naziv kolegija

ALATI I NAPRAVE

Ime i prezime
nastavnika

Ivan Seucek

Sadrzaj kolegija

Nacini funkcioniranja i elementi automatiziranih naprava. Radni i
upravljacki elementi. Vrste radnih medija i nacini upravljanja radnim
elementima. Izrada upravljackih shema kao i dijagrama put-vrijeme.
Analiza tehnologi¢nosti obratka te pristupi alata ka istom u napravi.
Proracun elemenata naprava i potros$nje ranog medija te vremena
obrade.

Projektiranje i konstruiranje automatiziranih naprava.

Specificnosti naprava za obradu na CNC strojevima ,obradnim centrima
te fleksibilnim linijama.

Opée i specificne
kompetencije koje
daje kolegij

Poznavanje rjeSavanja nacina funkcioniranja automatiziranih naprava
te projektiranja i1 konstruiranja istih za razlicite operacije na izradcima,
s posebnim naglaskom na §to veéi stupanj automatizacije.

Oblici provodenja
nastave

Predavanja, vjezbe (auditorne, laboratorijske)

Osnovna 1. Boras B.: »Mehanizirane i automatizirane naprave i uredaji»,
literatura Sveucilisna naklada Liber, Zagreb,1993.
2. Nikoli¢ G.: »Pneumatsko upravljanje», Sveucili$na naklada Liber,
Zagreb,1992.
3. Deppert K.; Stoll K.: «Pneumatsko upravljanje», (prijevod s njem.)
Tisak Zagreb, Zagreb, 19809.
Dopunska Internet
literatura

Nadin polaganja
ispita

Usmeni i obrana seminarskog rada

Popis radova koji
nastavnika
(nastavnike)
kvalificiraju za
izvodenje nastave
iz kolegija
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4. Bozi¢ A.; Seucek I.; Deur J.: «Design of compact experimental servo-
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