Naziv kolegija

MONTAZNI AUTOMAT]I

Ime i prezime
nastavnika

Bojan Jerbi¢, Zoran Kunica

Sadrzaj kolegija

Elementi automatskih montaznih sustava. Spremnici. Nevibracijski
dodavaci. Vibracijski dodavaci. Dostavne staze. Odjeljivaci.
Manipulatori i industrijski roboti za montazu. Hvataljke i stezne
naprave. Uredaji za transport. Automatsko vij¢anje. Automatsko
zakivanje. Senzori. Uredaji za kontrolu. Integracija montaznih automata
u cjelovit sustav. Softveri za oblikovanje i simulaciju montaznih
automata i sustava. Upravljanje automatskih montaznih sustava.
Programski jezici za upravljanje i programska okruzja.

Opée i specificne
kompetencije koje
daje kolegij

Upoznavanje sredstava i sustava za mehanizirano i automatizirano
sklapanje, te osnova njihovog oblikovanja.

Oblici provodenja
nastave

Predavanja, konstrukcijske i laboratorijske vjezbe.
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Dopunska 1. J. A. Speck, Mechanical Fastening, Joining, and Assembly, Marcel
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Nadin polaganja
ispita

Pismeni i usmeni.

Popis radova koji
nastavnika
(nastavnike)
kvalificiraju za
izvodenje nastave
iz kolegija
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