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PROGRAMIRANJE AUTOMATA

Ime i prezime
nastavnika

Bojan Jerbi¢, Zoran Kunica

Sadrzaj kolegija

Uvod. Programabilni logicki upravljaci (PLC). Industrijsko osobno
racunalo (IPC). Programabilni logicki upravljaci: struktura, centralna
jedinica, ulazno/izlazne jedinice. IPC: struktura, programski jezici. STL
jezik: struktura, naredbe. Umrezavanje PLC-a i komunikacijski
protokoli. Programiranje robota. Programski jezik V*: struktura,
naredbe. Programska podrska za programiranje i simulaciju automata.

Opée i specificne
kompetencije koje
daje kolegij

Ovladavanje znanjima programiranja automata.

Oblici provodenja
nastave

Predavanja, konstrukcijske i laboratorijske vjezbe.
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Pismeni i usmeni.
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